-
' Nss

new signsolutions

MANUAL

CONTAGEM AUTOMATICA DE PASSAGEIROS

IRMA 6

R, +351227536320

P4 info@nss.com.pt

9 Rua do Marco, 48
Zona Industrial dos Tercos
4410-236 | Canelas, Vila Nova de Gaia

ﬁ m @newsignsolutions




INDICE

1. INTRODUGCAQ.......ccccetaummmmsnnnmnssnnnmsssnsssssnnsssssnsnssssnsssssnnssssnsnssssnsnsssnnnssssnsnsssnnnnsssnnns 3
1.1. BREVE DESCRICAO 3
1.2. LISTA DE MODELOS DISPONIVEIS 3
1.3. COMPONENTES 3
1.3.1. Unidade de interface com conectores M12 4
1.4. TABELA DE LIGACOES 4
1.5. PROTOCOLOS DE COMUNICACAO 5
2. INFORMAGAO TECNICA ......cocmuemsmnsmsimssssmssnsmssmssssmssnssssmssnsssssssssmssmssssmsssssssmssases 6
3. SEGURANCA ... ciitccciiiiirnessssissnsssssssssnsssss s s s s s asa s s ann s e s s ann R e a s an R R R R R nRRRR RS 7
3.1. RECURSOS 7
3.1.1. Deteccao de sabotagem 7
3.1.2. Recursos de ciberseguranca 7
3.2. REQUISITOS 7
4. INSTALACAOD......cccceeeiiiineeniiiiissnessssssssnnssssssssnassssssssnnsnsssssssnnnsssssnnnnnssssnnnnnsnssnnnn 8
4.1. INDICACOES DIRECIONAIS 8
4.2. CAMPO DE VISAO 9
4.3. MONTAGEM DO SENSOR 11
4.4.LIGACAO DO CONTADOR DE PASSAGEIROS - VERSOES M12 13
4.5.DIAGRAMAS DE LIGACOES 13
4.6.DIAGRAMA DE INSTALACAO - VARIANTEETH 15
4.7.DIAGRAMA DE INSTALACAO - VARIANTE POE 16
S5.INTERFACE WEB.......ccotttnsuuneeeeeeensssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssssssssssssssnnnnsnnnnnsans 17
5.1. ACEDER A INTERFACE WEB 17
5.1.1. Determinar o endereco IP de servico 17
5.1.2. Ligar o IRMAG diretamente a um computador pessoal (PC) 18
5.2. DEFINICOES DE CONTA 19
5.2.1. Primeira inicializacao 19
5.2.2. Criar conta 20
5.3.DESCRICAO DA INTERFACE WEB IRMA 6 21
5.3.1. Ecraiinicial 21
5.3.2. Ecra de visualizacao 22
5.3.3. Ecra de parametros 23
5.3.4. Ecra deinstalacao 23
5.3.4.1. Veiculo 24
5.3.4.2. Parametros da porta 24
5.3.4.3. Contagem 25
5.3.4.4. Modulacao de frequéncia 26
5.3.4.5. Estado dos LEDs 26
5.3.4.6. Parametros de Instalacao 27
5.3.4.7. Detecao de sabotagem 30
5.3.5. Ecra de protocolos 31
5.3.5.1. Protocolo ITxPT 31
5.3.6. Ecra de importacao/exportacao 32

5.3.7. Ecra de atualizacao de firmware 33




5.3.8. Ecra de versao 35

5.3.9. Ecra de informacao de estado 35
1.5. PROTOCOLOS DE COMUNICACAO 5
6. INTEGRACAO DO SISTEMA ......coooiiiiciiiinecsissessssssssssssnssssssnsssssasssssnsssssnnnns 38
6.1. FORMA MAIS RAPIDA DE INTEGRAR O IRMA 6 UTILIZANDO ITXPT....cccosmmmsssmsssssses 38
6.2. TRIGGERS DE MENSAGENS DE RESULTADOS DE CONTAGEM 39
6.3. SERVICOS EM EXECUCAO 39
6.3.1. Identificador Ginico 39
6.4. SERVICOS APC 40
6.4.1. Subscricao 40
6.4.1.1. Criar subscricao 40
6.4.1.2. Cancelar subscricao 40
6.4.2. Pedido direto HTTP (Direct HTTP requests) 40
6.4.3. Estrutura dos dados de resposta 40
6.5.INVENTORY SERVICE 41
6.5.1. Pedido direto HTTP (Direct HTTP requests) 41
6.5.2. Estrutura dos dados de resposta 41
6.5.3. Pedido direto HTTP (Direct HTTP requests) 42
6.6.0PCOES 42
6.6.1. Informacoes da porta 42
6.6.2. Informacoes de tempo NTP 43
6.7. CONFIGURACAO 44

6.8.ITXPT OVER THE AIR 46




1.INTRODUCAO

1.1. BREVE DESCRICAO

O IRMA 6 & um sensor de contagem automatica de passageiros, baseado em tecnologia
Time-of-Flight (ToF) de alta precisao, especialmente desenvolvido para aplicacoes exigentes em
veiculos e ferrovias e € montado acima das portas.

O IRMA 6 esta disponivel em duas variantes principais, todas com conectores M12 para Ethernet,
alimentacao e |O.

A versao ETH liga-se a rede Ethernet através de switch ou router e requer alimentacao de 24 V do
veiculo. A versao PoE recebe alimentacao diretamente pelo cabo Ethernet, dispensando fonte
externa. Qualquer variante pode incluir a opcao 10 para contacto de porta e esta disponivel em
versoes conformes as normas especificas para aplicacoes ferroviarias ou automoéveis.

1.2.LISTA DE MODELOS DISPONIVEIS

Variantes

IRMAGETH

IRMA 6 POE

IRMAGETH

IRMA 6 POE

IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-10-00-R
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-00-R
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-I0-00-R
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-00-R
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-10-00
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-00
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-10-00
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-00

1.3. COMPONENTES

Aplicacoes

Railway

Automotive

Variante Ethernet, com op¢ao 10, aplicacao ferroviaria
Variante Ethernet, aplicacao ferroviaria

Variante PoE, com opc¢ao 10, aplicacao ferroviaria
Variante PoE, aplicagao ferroviaria

Variante Ethernet, com op¢ao 10, aplicacao automével
Variante Ethernet, aplicacao automével

Variante PoE, com opc¢ao 10, aplicacao automével

Variante PoE, aplicacao automovel

O IRMA 6 é constituido por uma unidade de sensor @ e uma unidade de interface @- Figura 1.

@ Unidade de sensor (atras das janelas de protecao estao localizados os sensores emissores de laser e de ToF).

@ Unidade de interface / Selagem entre a unidade do sensor e a unidade de interface.

© Conector interno para unidade de interface.

O Etiquetas

Figura o' IRMA 6 - Componentes.



1.3.1. Unidade de interface com conectores M12

Na figura 2, esta representada a unidade de interface e os respetivos conectores que ligam o sensor
arede e a alimentacao. Opcionalmente, podem ser ligados sinais 10. A imagem mostra a variante ETH
da unidade de interface com a opcao 10. As outras variantes sao semelhantes, possuindo apenas
menos conectores.

@ Conector de alimentacao - M12, codificacdo A, 5 pinos (apenas variante ETH)

@ Conector 10 (opcional): Tomada M12 para contacto de porta, codificacao B, 5 pinos

© Segundainterface ethernet (tomada), codificacéo D, 4 pinos (apenas variante SWITCH)
@ Interface Ethernet (tomada), codificacao D, 4 pinos

© Unidade de sensor

@ Conector interno

@ Mola de contacto

© Parafusos de fixacao

© Unidade de interface

@ Unidade de sensor

Figura 9' IRMA 6 - Interfaces.

Nota: Os cabos fornecidos podem vir com conectores M12 retos ou, opcionalmente, com conectores M12
angulares para poupar espaco.

1.4. TABELADE LIGAQOES
Atribuicao de pinos
N° Funcao ETH POE Tipo de conector!? 1 2 3 4 5
Pinos de (2]
@ |Alimentagdo| X | n/a | contactoM12, [© © © VP+ VP- n/c
codificagdo A @]
GPIO Mangas de Sinalde | Sinalde | Porta Porta nile
e (opcaodelO), © o contacto M12, porta+ | porta- | livre+ | livre-
codificagao B
Mangas de TD+ RD+ TD- RD-
@ | Ethernet X X contacto M12, oc+? | (dc? | pc+2 | (DCoe
codificagao D

X - Existente | o0 - Opcional | n/a - Nao aplicavel | n/c - Nao ligado
1- Direcgao de visualizagao nos conectores: ver setas e na imagem.
2 - Apenas para a variante PoE, conforme IEEE 802.3af: Tipo 1, Classe 0, Modo A



1.5.PROTOCOLOS DE COMUNICACAO

O IRMA 6 suporta diversos protocolos de comunicacao de rede e de aplicacao, permitindo a sua
integracao em diferentes arquiteturas de sistemas embarcados.

Neste manual, sao apresentados os protocolos MQTT e ITxPT, por serem os mais relevantes para a
aplicacao prevista.

Protocolos de comunicacao de rede

MQTT Protocolo leve para envio de dados (over-the-air)

Protocolos de comunicacao de aplicacao

Norma europeia para arquitetura IT em transportes publicos. O IRMA 6
ITXPT implementa os servigcos APC e Inventario de Modulos, com dois perfis:
comunicacao interna via HTTP/XML ou envio de dados via MQTT (over-the-air).



Resolucao

Materiais

Peso
Dimensoes

Condicoes
operacionais

Condicoes
ambientais

Conectividade

lluminacao

Normas

Resolucao
Material do invélucro
Material das aberturas opticas

Codificacao de cores do sensor

Peso da unidade do sensor

Peso da unidade de interface

Peso total

Peso da unidade de interface com opcao 10
Peso total com opcao 10

Comprimento x Largura x Altura

Comprimento x Largura x Altura, com opcao |10
Tensao minima
Tensao maxima
Tensao nominal

Tensao de alimentacao

Notas

Poténcia média (contagem inativa)
Poténcia média (contagem ativa)

Consumo Poténcia média maxima (contagem inativa)

de energia
Poténcia média maxima (contagem ativa)
Pico de poténcia (contagem inativa)
Pico de poténcia (contagem ativa)

MTBF - Tempo Médio Entre Falhas

Temperatura ambiente

Intervalo de temperatura operacional (TB)

Intervalo de temperatura para transporte, armazenamento

Humidade relativa
Entrada
Nivel de entrada baixo

Nivel de entrada alto

Entrada
do sinal Frequéncia de comutacgao
da porta
Corrente (a 24 V de alimentacao)
Isolamento Entre 10
galvanico Alimentacao e terra do chassis
Ethernet

Classe do Laser
Comprimento de onda
Classe de protecao do invélucro

Classe de protecao IK

320 x 240 px

Aluminio fundido
Policarbonato

RAL 9005 - Superficie externa frontal do sensor com textura perolada

Variante ETH Variante PoE
280g*2% 280g*2%
205g+2% 191g+2%
485g+2% 471g+2%
221g+2% 207g+x2%
501g£+2% 487g+t2%
2012 mm x 62 mm x 32,3 mm
211#2 mm x 62 mm x 32,3 mm
211#2 mm x 62 mm x 32,3 mm
6V n/s
32V 57V
24V 48V

Variante PoE: Alimentacdo via Ethernet conforme IEEE 802.3af: Tipo 1,
Classe 0 (12,95W), Modo A (alimentacao através das linhas de dados)

Variantes ETH: 24 V conforme EN 50155:2021 para versoes ferroviarias,
ECE R10/ISO 16750-2 Codigo F para versoes automoveis.

3w 3w

5w 5W (Vpore =54 V)
35W

7W 6 W (Vo =48 V)
13w

30w 154 W?

1,24 x 108 horas (Condicao de teste: 25 °C, 77 °F)

25°C,77°F

-25°C (-13 °F) to +70 °C (158 °F) Normas: EN 50155:2021, 0T3
-40 °C (-40 °F) to +85 °C (185 °F)

max. 95 %

Bipolar (+/-)

-6Vto+6V

-60Vto-9V,+9Vto+60V

20Hz
8mA | R;2800Q
60V

500V,

max.100 Mbit/s | Deacordo comanorma IEEE 802.3

Para variante PoE:
Conforme IEEE 802.3af, Tipo 1, Classe 0 (12,95 W),

Modo A
Classel | De acordo com a norma IEC 60825-1:2014, para
utilizacao em condicoes normais de funcionamento,
850 nm incluindo configuracgao (set-up) e manutencao.
P65 Quando montado, de acordo com a norma IEC 60529:1989+
A11999+A2:2013
IKO6 De acordo com a norma EN 50102:1995



3.1. RECURSOS

3.1.1. Deteccao de sabotagem

Como os sensores sao utilizados num ambiente com acesso publico e devem ter um campo de visao
livre, nao & possivel proteger totalmente a superficie contra danos. O sensor deteta e reporta danos a
superficie que sao criticos para o funcionamento.

3.1.2. Recursos de ciberseguranca

A configuracao, atualizacao e comunicacao do sensor e do seu software sao protegidas por medidas
de ciberseguranca.

- Gestao de autenticacao de utilizadores.
+ Gestao de acesso baseada em funcoes.

- Gestao de certificados.
* Procedimento de atualizacao seguro.

3.2. REQUISITOS

0O sensor automatico de contagem de passageiros IRMA 6 funciona com luz laser infravermelha. A
unidade de sensor é classificada como um dispositivo laser de classe 1.

De acordo com a norma EN 60825-1:2014, os dispositivos laser de classe 1 sao considerados nao
perigosos quando utilizados para o fim a que se destinam.

Se o involucro da unidade sensora for aberto e/ou a 6tica do laser for danificada ou manipulada, é
considerado um dispositivo laser de classe 4.

Atencao! Radiacao laser invisivel!

Se a caixa estiver aberta, evite a exposicao dos olhos ou da pele a radiacao direta ou difusa. A caixa da
unidade do sensor nao deve ser aberta, exceto por pessoal autorizado pela NSS!



4.INSTALACAO

4.1. INDICACOES DIRECIONAIS

Nestas instrucoes, nao ha referéncia ao alinhamento do sensor com a direcao de deslocacao do
veiculo, uma vez que isto pode facilmente levar a mal-entendidos em veiculos com portas de ambos
os lados.

O alinhamento correto do sensor com a porta é crucial, independentemente do local de aplicacao.

Figura 6- Passageiro a passar pelo sensor.

o Direcao de visao de dentro para fora do veiculo (pela porta).
9 Esquerda (da direcao de visao 0).

Lateral esquerda e/ou direita da direcao de visao o , principalmente na direcao longitudinal
ou na direcao de deslocacao do veiculo (exceto portas dianteiras/traseiras).

©
@) Direita (da direcao de visao €)).

© Entrada: Direcao do movimento no embarque.
6 Direcao do movimento do passageiro

@ Saida: Direcao do movimento no desenbarque.

As direcoes da montagem estao indicadas nas etiquetas da unidade de sensor, sinalizadas pelas 2
setas, como na Figura 4, abaixo.

IRMB-R2-5-HD-00-R  [puT
iris BmbH www iris-senzng.com |55 5 IN - Deve apontar para o interior do veiculo.

( € 005401 M OUT - Deve apontar para o exterior do veiculo.
@“‘M-ﬂllﬂl E

Figura o- Etiqueta - unidade de sensor.



4.2. CAMPO DE VISAO

O campo de visao do sensor & determinado pelos angulos de abertura da o6tica Time-of-Flight,
enquanto o campo de iluminacao - definido pelos angulos da luz infravermelha emitida - é
ligeiramente superior, garantindo uma cobertura uniforme da zona de contagem de passageiros.

0 angulo de abertura & de 69° na direcao lateral (largura da porta - esquerda/direita) e de 52° na
direcao do movimento dos passageiros (entrada/saida).

N

Figura e' Campo de vis3o.

Para garantir o melhor desempenho da contagem, &€ importante respeitar os seguintes parametros:

- Caso a montagem seja feita a uma altura inferior a 2 m, a distancia horizontal entre o centro do
sensor e a extremidade da porta o nao deve ser superiora 20 cm.

- 0 angulo de inclinacdo do sensor @) nao deve ultrapassar 5°.

- Aalturade montagemerecomendada éentre1,80 me 2,50 m, sendo essencial que os passageiros
consigam passar por baixo do equipamento na posicao certa para garantir uma contagem precisa.

Para a relacao entre a distancia maxima (porta - sensor), a largura de contagem (largura da porta
coberta) e a altura de montagem, consulte a tabela seguinte.

Estes valores sao standard, podendo em muitos casos ser atingidas coberturas superiores.

Alturada porta @) | Largurada porta coberta @ | Distancia maxima 2

1,800 mm 1,250 mm 20cm
1,900 mm 1,400 mm 20cm
2,000 mm 1,550 mm 20cm
2,100 mm 1,700 mm 35cm
2,200 mm 1,850 mm 40 cm
2,300 mm 2,000 mm 45cm
2,400 mm 2,150 mm 50cm
2,500 mm 2,300 mm 55cm

Estes valores sao standard, podendo em muitos casos ser atingidas coberturas superiores.

Nota: Na configuracao atual, recomenda-se utilizar apenas um sensor por porta.



Obstaculos no campo de visao

Nao deve haver obstaculos no campo de visao. Preste especial atencao as situacoes em que a posicao
de montagem da IRMA 6 seja superior a abertura da porta do veiculo.

T

Figura e' Situacoes de montagem.

ol

T

A ilustracao mostra 3 situacoes de montagem:

Situacao A

- O sensor @) esta abaixo da parede ou do batente da porta do veiculo. €) Nao existem obstaculos no
campo de visdo. €)

+ O sensor esta corretamente posicionado.

Situacao B

- O sensor esta acima da extremidade inferior da parede, mas nao existem obstaculos no campo de
visao.

+ O sensor esta corretamente posicionado.

Situacao C

- O sensor esta tao alto que a extremidade inferior da parede fica dentro do campo de visao. A
“sombra” da parede corta parte do campo de viséo.O

- O sensor nao esta corretamente posicionado. Deve ser deslocado horizontalmente para longe da
parede (sem ultrapassar a distancia maxima) ou colocado numa posicao mais baixa.

Calculo da posicao

abertura determina a relacao entre a diferenca de altura a e a distancia a

I:l Para o IRMA 6 montado sem angulo de inclinacao, o semiangulo de
parede b:tan26°=b/a=0,5.

Assim, a distancia b entre a parede e o IRMA 6 deve ser, no minimo,
© metade da diferenca de altura a.

Por exemplo, se afor 5 cm, b deveraser 22,5 cm.

Para o IRMA 6 montado com um angulo de inclinacao x, o angulo de
b inclinacao em direcao a porta deve ser somado ao semiangulo de abertura
(26° + x):

— tan (26° +x)=b/a.

Figura o' Calculo da posi¢ao do sensor.



4.3. MONTAGEM DO SENSOR

Figura e- Montagem do sensor.

€ Unidade de interface
9 Painel acima da porta, espessurade 1,7 mma 8 mm.

€) Unidade de sensor

O Lado esquerdo e 9 direito da porta (direcao da visao de dentro para fora)

Pode utilizar o esquema da Figura 9 como modelo para perfuracao e corte. Defina aimpressora para
“tamanho real” antes de imprimir o modelo. Verifique as dimensoes do modelo impresso antes de o
utilizar.

1. Escolha a posicao no painel da porta.

2. Fure 4 orificios de 10 mm 6 de acordo com o desenho.

3. Recorte a abertura O no painel acima da porta.

@\ . 9 147.5 mm _
\ |

",
S

5

3

3
S

|
ww £t

1-€9
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
.|

T

157 5

Figura e' Modelo de perfuracao e corte.



Figura @- IRMA 6 - unidade de sensor.

4. Insira a unidade do sensorg na abertura do painel da porta 9 respeitando a orientacao indicada
pelas setas na etiqueta.

5. Coloque a unidade de interface €9 sobre a unidade do sensor.
Certifique-se de que a ligacao elétrica encaixa corretamente na contraparte da unidade de interface.

6. Aperte alternadamente e de forma uniforme os 2 parafusos@,utilizando uma chave
dinamomeétrica.

Binario de aperto: 3 Nm

Um aperto unilateral, excessivo ou insuficiente podem danificar o sensor ou comprometer o seu
funcionamento:

« Infiltracoes podem provocar danos por agua ou até mesmo a destruicao do sensor.

+ Um contacto elétrico inseguro pode originar falhas de comunicacao e, consequentemente,
resultados de contagem em falta ou incorretos.

Para uma ligacao facil e correta dos cabos:

Alinhe os conectores M12 de forma a que os batentes de paragem @ figuem centrados em direcao
ao topo.

Figura @' IRMA 6 - conectores M12.



4.4.LIGACAO DO CONTADOR DE PASSAGEIROS - VERSOES M12
Notas sobre as ligacoes M12:

Os cabos de ligacao do IRMA 6 estao disponiveis com conectores M12 retos ou angulados. Os
conectores angulados podem ser girados 180°.

Nao aperte os conectores M12 nem demasiado nem de forma insuficiente:
Conexoes demasiado soltas podem ser danificadas pela vibracao ao longo do tempo.
Conexoes demasiado apertadas podem ser danificadas ao serem apertadas.

Em ambos os casos, o contacto elétrico nao sera fiavel.

4.5.DIAGRAMAS DE LIGACOES

- O . °

+ o —

- A .

Figura @- IRMA 6 - Diagrama de ligacao a alimentacao/ethernet.

Variantes ETH e SWITCH:
(1.) Ligar o IRMA 6 a alimentacao

Ligue o conector de alimentacao M12 €D a alimentacao do veiculo através dos fios do cabo de
alimentacao.©

Verifique os pontos de ligacao corretos (+, - e blindagem) no bloco de ligacao do veiculo. Os fios
brancos do cabo ) estdo numerados: ligue WH1 a “~” e WH2 a “+”.

Todas as variantes:
(2.) Ligar o IRMA 6 a Ethernet
Ligue o cabo Ethernet M12 () & tomada M12 ethernet @) ao switch. @

A ligacao via Ethernet permite a comunicacao com a unidade de bordo (OBU) e com o PC de servico.



Apenas variante SWITCH:
(3.) Ligacao em série (daisy-chaining) da Ethernet do IRMA 6
Podem ser ligados em série até 12 sensores IRMA 6.

Ligue a tomada Ethernet MlZO do proximo IRMA 6 a segunda tomada Ethernet M129 do IRMA 6
anterior através do cabo Ethernet M12.(9

Todos os IRMA 6 devem estar ligados a alimentacao.
Todas as variantes:
(4.) Ligar o IRMA 6 ao PC

Para manutencao (atualizacdo ou configuracao), ligue o PCE) ao switch através do cabo adaptador
M12/R145.6)

@

CPU

Of®

@ 24V

Figura @- IRMA 6 - Ligacao da opcéao 10.

Opcao 10 para todas as variantes:
Existem duas possibilidades para ligar o conector 10 M12: 9

Variante@: Utilizar o sinal da porta proveniente da unidade de controlo da porta (CPU) como entrada
“porta aberta/fechada”.

Variante@: Instalar um interruptor de fim de curso para contacto da porta. E necesséria alimentacao
externa proveniente do veiculo.

(5.) Ligar o IRMA 6 ao sinal da porta/door contact
Ligue o cabo @ ao conector |0 M12 @.

Ligue os fios brancos do cabo @:
WH1a“+"e WH2 a “-".



4.6.DIAGRAMA DE INSTALACAO - VARIANTEETH

Figura @- IRMA 6 - Diagrama de instalacao variante ETH com opgéao |0.

Fusivel de 5 A, de acao rapida?

Cabo Ethernet M12

Cabo adaptador M12/RJ45 para ligacao ao PC

Switch Ethernet M12

Cabo de alimentacao do Switch

Cabo de extensao M12 para Ethernet

Unidade de interface IRMA 6, variante ETH com opcao 10
Cabo para contacto de porta (opcional)

Cabo de alimentacao do IRMA 6

PC: Computador pessoal para fins de assisténcia

Computador de bordo (OBC) ou unidade de bordo (OBU)

POEEBBOOOOOOOOOC

Um fusivel de 5 Aeé suficiente para dois IRMA 6.

Distribuicao da alimentacao elétrica fornecida pelo veiculo (+, -, blindagem).

Se forem ligados mais sensores ou outros dispositivos a alimentacao, deve ser utilizado um fusivel

corretamente dimensionado para a carga.



4.7.DIAGRAMA DE INSTALACAO - VARIANTE POE

0+ =0

Figura @- IRMA 6 - Diagrama de instalagao variante PoE com opcao I0.

o Distribuicao da alimentacao elétrica fornecida pelo veiculo (+, -, blindagem).
Fusivel de 5 A, de acao rapidal

Cabo Ethernet M12

Cabo adaptador M12/RJ45 para ligacao ao PC

Switch Ethernet M12

Cabo de alimentacao do Switch

Cabo de extensao M12 para Ethernet

Unidade de interface IRMA 6, POE com opcao 10

Cabo para contacto de porta (opcional)

PC: Computador pessoal para fins de assisténcia

Computador de bordo (OBC) ou unidade de bordo (OBU)

PEEO0OOOOOOO

Um fusivel de 5 A@) é suficiente para dois IRMA 6.
Se forem ligados mais sensores ou outros dispositivos a alimentacao, deve ser utilizado um fusivel
corretamente dimensionado para a carga.



S5.INTERFACE WEB

5.1. ACEDER A INTERFACE WEB

A interface web € o painel de controlo a que se acede via browser, ligando-se ao endereco IP do
dispositivo.

O IRMA 6 e o computador pessoal (PC) devem estar ligados 8 mesma rede local (LAN).

Certifique-se de que o IRMA 6 esta ligado a uma fonte de alimentacao adequada.

1. Abra um navegador de internet.

2. Introduza o endereco IP do IRMA 6 na barra de enderecos do navegador.

Se Ihe aparecer a seguinte mensagem “A ligacao a este site nao é segura” significa que a conexao
entre o seu navegador e o site nao esta criptografada.

Para avancar, clique em "Avancado" e logo de seguida "Continuar para [...] (nao seguro)".

Ira aparecer a pagina de inicio de sessao ou o ecra inicial, consoante as definicdoes de autenticagao.

Co

Figura @' Interface web - pagina de inicio de sessao.

Se nao souber o endereco IP do sensor ou se tiver algum problema de ligacao a rede, pode utilizar o
endereco IP de servico do IRMA 6 e/ou ligar o IRMA 6 diretamente ao seu PC.

5.1.1. Determinar o endereco IP de servico
O formato do endereco IP de servico & 172.16.Xxx.yyy.
Os dois Gltimos valores sao determinados pelos dois Gltimos valores do endereco MAC do sensor.

1. Encontre a etiqueta com o endereco MAC na parte traseira do sensor.

MAC-ndress: '
00-24-EA-01LA7-72] m

02 0000 1602

Figura Q- Unidade de sensor - etiqueta.



2. Anote os dois Gltimos valores em hexadecimal (HEX) do endereco MAC, no exemplo A7 e 72 (ver
imagem).

3. Abra a Calculadora do Windows.

f Calculadora

= Programador

A7

167

247

1010 0111

# 8 QWORD MS
> Bit-a-bit ><>( Deslocamento de bits

A » CE

)

8
5
P
0

Figura @- Calculadora - modo programador.

4. Mude para o modo Programador.
5. Cligue no modo HEX.

6. Introduza os valores HEX e obtenha os nimeros decimais correspondentes; no exemplo, xxx € 167
eyyy €114,
No exemplo, o endereco IP de servico resultaem 172.16.167.114.

5.1.2. Ligar o IRMAG diretamente a um computador pessoal (PC)

AN -0 (=1 T

Figura @- IRMA 6 - ligacao ao computador pessoal.



1. Ligue o PC ) diretamente ao IRMA 6

- Versoes M12: Utilize o cabo adaptador M12-RJ45. &)
- Versao RJ45: Utilize um cabo LAN padrao. €)

2. Ligue o IRMA 6 a uma fonte de alimentacao adequada.

- Versdes M12: Utilize o cabo de alimentacao M12 para o IRMA 6.€)
- Versao RJ45: Ligue a fonte de alimentacao aos terminais de mola “24V +” e “24V -“. &)

3. Defina o endereco IP do PC para172.16.0.12 (ver imagem).

Propriedades de Protocolo IP Verséo 4 (TCP/IPv4) X

Geral  Configuracdo alternativa
Pode optar por atribuir automaticamente as definicies IP se a rede

suportar essa funcionalidade. Caso contrério tem de pedir ao
administrador de rede as definigies IF apropriadas.

Obter um endereco IP automaticamente

(®) Utilizar o seguinte endereco IF:
172.16 .0 .12

255.255. 0 . 0

Obter automaticamente o enderego do servidor DNS

(®) Utilizar os seguintes enderegos de servidor DNS:

e
EE

Validar definigiies ao sair Avancadas

Figura @- Propriedades - definicdes de endereco IP.

4. Abra um navegador de internet.
5. Introduza o endereco IP de servico do sensor no navegador.

A pagina de inicio de sessao ou o ecra inicial sera agora apresentado.

5.2. DEFINICOES DE CONTA

5.2.1. Primeirainicializacao

Na primeira inicializacao, aparece um ecra para criar a conta de administracao do dispositivo.
Requisitos para as credenciais:

O administrador inicial do dispositivo tem requisitos padrao para o nome de utilizador e a
palavra-passe.

Nome de utilizador (username):

- Deve conter apenas letras ASCIl e nimeros.
- Nao pode ter mais de 64 caracteres.



Palavra-passe:

Nao pode ter menos de 8 caracteres.

Nao pode ter mais de 40 caracteres.

Deve conter pelo menos uma letra mindscula.

Deve conter pelo menos uma letra maitscula.

Deve conter pelo menos um digito.

Deve conter pelo menos um caracter especial.

IRMA 6

Bitte legen Sie zundchst den Gerdte-
Administrations-Account an. Im Folgenden
kinnen Sie sich dann mit diesem Account

anmelden und die weitere Konfiguration des
Sensors vornehmen.

Figura @- Interface web - criacao de conta.

5.2.2. Criar conta

Escolha cuidadosamente o nome de utilizador e a palavra-passe. Depois de definidos, o acesso a
interface web so sera possivel com estas credenciais.

Introduza um nome de utilizador para a conta de administracao.
Introduza uma palavra-passe para a conta de administracao.
Repita a palavra-passe.

Clique na barra azul para criar a conta de administracao.

Depois de criar a conta, ira aparecer a pagina de inicio de sessao. (Figura

IRMA G

This system is the property of the vehicle operator.
It is for authorized use only. All activities performed
are logged. By accessing and using this system you
are consenting to system monitoring for law
enforcement. Unauthorized use of this system may
result in criminal prosecution.

3 Lopn

Figura @- Interface web - inicio de sessao.



5.3.DESCRICAO DA INTERFACE WEB IRMA 6

5.3.1. Ecrainicial

O ecra dainterface web IRMA 6 & composto pelos seguintes elementos:

1P ADDRESS SENSOR UNIT SENSOR TIME
2.16.14 1234567 2 2

English v RESTART =

English
Frangais

Polski
9 i

Visualization

Parameters
Installation
Networking
Protocols
Import & Export
Logging
Services

Update firmware

Version

Status Info

Log

Device Settings
Factory Settings

Certificate Manager

Figura @- Interface web - ecra inicial.

Clicar em IRMA 6 retorna ao ecrainicial.
Endereco IP atual

Ndmero do dispositivo da unidade do sensor
Hora atual do sensor

Tempo de sessao (se a autenticacao estiver ativada): Quando o tempo chega a zero, a sessao
termina e o utilizador & automaticamente encerrado. Clique na seta para reiniciar o tempo da
sessao.

Menu de selecao de idioma.
Botao: clique para reiniciar o sensor.
Abrir o menu de utilizador (se a autenticacao estiver ativada).

No menu de navegacao sao exibidas todas as subpaginas (ecras) disponiveis, que podem ser
selecionadas para mostrar a informacao relevante na area de visualizacao.
Clicar em Parametros ou Configuracoes do Dispositivo lista os respetivos ecras detalhados.

Barra de menu: Clicar na barra de menu abre ou fecha o menu de navegacao.



5.3.2. Ecra de visualizacao

O ecra de visualizacao &€ composto pelos seguintes elementos:

EXTERIOR

13
2 N ag T £
INTERIOR

Figura @' Interface web - ecra de visualizacao.

Contagem de passageiros

Nesta area sao exibidos os resultados da contagem de passageiros que entram (in) e saem (out),
bicicletas e cadeiras de rodas. (Dependendo das definicoes dos parametros de contagem no ecra
de instalacao). O botao Reset reinicia todas as contagens para zero.

FUNCIONALIDADES
Funcionalidades adicionais, como o estado de sabotagem, sao mostradas aqui.

ESTADOI/0
Indica o estado atual da porta do sensor ligado.

CONTROLO
Se o interruptor superior estiver definido para Usar |/O da Porta (interruptor cinzento), a contagem
inicia quando a porta atribuida é aberta e para quando a porta é fechada. A contagem é continua.

Se o interruptor superior estiver definido para Ignorar I/0 da Porta (interruptor azul), o estado da
porta é definido pelo interruptor inferior:

Contagem ativa (interruptor azul) define o estado da porta como “OPEN”".
Contagem inativa (interruptor cinzento) define o estado da porta como “CLOSED”.

. Use Door 1/0 '. Owverride Door 10

. Counting active

Figura @- Interface web - interruptores.

Visualizacao do stream de visualizacao:

No lado esquerdo € exibida a imagem 2D de profundidade, e no lado direito a respetiva imagem
3D de profundidade. Na vista 3D a direita, pode mover manualmente a imagem clicando com o
botao esquerdo do rato e movendo o rato. Também pode fazer zoom usando a roda do rato.

Utilize este botao para alternar entre a vista padrao e a vista em ecra inteiro.



5.3.3. Ecra de parametros

Definicao de valores de parametros

Ao mover o ponteiro do rato sobre um campo de entrada, menu de selecao de parametros ou caixa de
verificacao, sao apresentados os valores predefinido, minimo e maximo desse parametro (quando

aplicavel).

Clicar numicone de ponto de interrogacao ? apresenta informacgoes adicionais sobre o parametro
correspondente.

As alteracoes de parametros sao assinaladas a amarelo até serem aplicadas.

DEFAULT REVERT

Figura @' Interface web - 3 botdes de alteragoes.

Em todos os ecras de parametros (exceto Importar/Exportar) existem trés botoes para gestao das
alteracoes:

Apply (aplicar) - Aplica as alteracoes de parametros ao sensor. As alteracoes aplicadas nao podem
ser revertidas. As alteracoes nao aplicadas serao perdidas quando o PC for desligado.

Default (predefinir) - Repoe todos os parametros do ecra de instalacao para os valores predefinidos.
As alteracoes sao assinaladas a amarelo e devem ser aplicadas para terem efeito.

Revert (reverter) - Reverte todas as alteracoes que ainda nao tenham sido aplicadas para os seus
valores anteriores.

5.3.4. Ecradeinstalacao
A “captura de ecra” abaixo mostra todas as opc¢oes do sensor.

A posicao e disposicao dos elementos do ecra dependem das configuracoes de ecra do seu
computador e das definicoes de zoom do seu navegador.

1 Vehicle 3 Counting
B Foablebike

- ot

— .

4 Frequency Modulation 5 Status LEDs

6 Installation parameter 7 Sabotage detection
Mounting hesit [+] abotage d

CE -
vEEm -~ -
B

Figura @- Interface web - opcoes do sensor.



O ecra de instalacao esta organizado em sete seccoes principais (ponto 5.3.4.1 a0 5.3.4.6)

As definicoes do NTP encontram-se disponiveis no ecra de Servicos.

5.3.4.1. Veiculo

Pode inserir aqui um valor livremente selecionavel (texto) para identificar de forma Gnica o veiculo.
Com este parametro, os dados de contagem podem ser atribuidos de forma Unica a um veiculo.
Este parametro é utilizado pelos seguinte protocolo:

ITXPT, se for utilizado o servico VehicleTolP.

Vehicle

Figura @- Interface web - parametro veiculo.

5.3.4.2. Parametros da porta
A “captura de ecra” da Figura 25 mostra todas as opcoes do sensor.

A posicao e disposicao dos elementos do ecra dependem das configuracoes de ecra do seu
computador e das definicoes de zoom do seu navegador.

Figura @' Interface web - pardmetros da porta.

A caixa de verificacao “Use door contact” permite utilizar sinais do contacto da porta provenientes de
uma gateway (contacto da porta, controlador) para iniciar a operacao de contagem do sensor, para
sensores com opcao I/0.

Quando a opcao “Use door contact” esta ativada, todos os outros sinais de estado da porta sao
ignorados. Chamadas de protocolo ou API para iniciar ou parar a contagem nao tém efeito.

A caixa de verificacao “Door open at Startup” define o estado inicial da porta:

+ Esta funcao destina-se a fins de teste.

+ Se selecionada, o sensor comeca a contar imediatamente apds o arranque.

+ Se nao selecionada (pré-definicao), o sensor inicia a contagem apenas quando for acionado por um
pedido de inicio.



“Door number” é utilizado para definir o endereco da porta atribuido ao sensor.

O “Door close signal delay” define o intervalo de tempo entre o sinal de fecho da porta enviado pelo
computador de bordo ou pelo contacto da porta e o fim real do processo mecanico de fecho. Durante
este periodo, o sensor continua a contar passageiros.

A caixa de verificacao “Door state logic” & utilizada para definir a polaridade dos contactos da porta:
Positiva: O V (Desligado) = porta fechada /24 V (Ligado) = porta aberta

Negativa: 24 V (Ligado) = porta fechada /O V (Desligado) = porta aberta

Nota: Os valores de tensao apresentados sao valores de referéncia. Consulte a Ficha Técnica do
Produto IRMA 6 para especificacoes detalhadas

5.3.4.3. Contagem

Counting
O Enable person counting

O Enable bike counting

Bike function A ~

O Enable wheelchair counting

Child-Adult Threshold b 17200 BT

Figura @- Interface web - parametro contagem.

As caixas de verificacao nesta area sao utilizadas para ativar ou desativar as diferentes categorias de
contagem. As categorias de contagem ativadas sao também apresentadas no ecra de visualizacao.

Se a contagem de bicicletas estiver ativada, o parametro “Bike function” pode ser utilizado para
ajustar a contagem de bicicletas a situacao especifica. Os valores podem ser definidos entre “-4” e
“6":

- Um valor alto deve ser definido quando se espera um grande namero de bicicletas, por exemplo, “3”
numa porta larga de um compartimento para bicicletas.

- Um valor baixo deve ser definido quando se espera nenhuma ou poucas bicicletas, por exemplo, “-3”
numa porta estreita.

Os resultados de contagem de criancas e adultos podem ser apresentados individualmente ou
somados.

Limite Crianca-Adulto: Pessoas mais altas do que o valor definido sao contadas como adultos;
pessoas mais baixas sao contadas como criancgas.



5.3.4.4. Modulacao de frequéncia
(Apenas aplicavel ao IRMA 6 R2)

A modulacao de frequéncia evita que sensores proximos interfiram uns com os outros.
A caixa de verificacao ativa ou desativa a utilizacao de uma frequéncia externa.

Quando ativada, a frequéncia pode ser selecionada a partir do menu suspenso. Sensores proximos

devem ter definicoes de frequéncia diferentes.

Frequency Modulation

Frequency

Enable External Frequency

Figura @- Interface web - modulacao de frequéncia.

5.3.4.5. Estado dos LEDs

Status LEDs

Status LED mode

| OFF
OFF
both ON
left ON
right ON

Operation mode 1

Figura @- Interface web - estado dos LEDSs.

0O modo estado do LED define o modo de funcionamento dos 2 LEDs de estado no sensor.
A tabela apresenta os modos disponiveis.
Independentemente do modo definido, ambos os LEDs acendem quando o sensor esta a contar.

Modo estado do LED

OFF OFF

Desligado Desligado

Both ON Both ON
Ambos ligados Ambos ligados
Left ON Left ON
Esquerdo ligado Esquerdo ligado
Right ON Right ON
Direito ligado Direito ligado

Operation mode 1
Modo de operagao 1

Operation mode 1
Modo de operagao 1

Both LED are switched off.

Ambos os LEDs estao desligados.

Both LED are on during all active operating states of the sensor.

Ambos os LEDs estao ligados durante todos os estados ativos de funcionamento do sensor.

The left LED is on during all active operating states of the sensor.

O LED esquerdo esta ligado durante todos os estados ativos de funcionamento do sensor.

Theright LED is on during all active operating states of the sensor.

O LED direito esta ligado durante todos os estados ativos de funcionamento do sensor.

After start or restart with the sensor ready for operation the left LED is permanently on.
The right LED switches on for 10 sec. approx., then is permanently off.

Apobs o arranque ou reinicio, com o sensor pronto para funcionamento, o LED esquerdo permanece sempre ligado.
O LED direito acende durante aprox. 10 segundos e depois permanece desligado.



5.3.4.6. Parametros de Instalacao

Installation parameter

el 2050 g
e 100 el
w~ ] ~

e [

v I ~

g GO0 e

v .

Figura @- Interface web - parametros de instalacao.

Proximo de quase todos os parametros de instalacao encontra-se um ponto de interrogacao. Ao
clicar nesse ponto, abre-se uma janela pop-up com uma breve explicacao sobre como configurar o
parametro.

Altura de montagem
Insira a distancia vertical entre o centro do sensor e o piso do veiculo.

Mounting Height Mounting Height with steps

Figura @' Esquema - altura da montagem.

0O modo do LED de estado define o modo de funcionamento dos 2 LEDs de estado no sensor.
A tabela apresenta os modos disponiveis.
Independentemente do modo definido, ambos os LEDs acendem quando o sensor esta a contar.

Distancia da porta ao sensor
Insira a distancia horizontal entre o centro do sensor e a porta fechada.

Door to sensor distance Door to sensor distance with steps

Figura @' Esquema - distancia da porta ao sensor.



A distancia da porta ao sensor define o limite entre o interior e o exterior do veiculo, permitindo
diferenciar entradas (Ins) e saidas (Outs) durante a operacao de contagem.

Desfasamento da borda do veiculo
Insira a distancia vertical entre a borda do veiculo e o piso do veiculo.

Positive edge offset Megative edge offset

Figura @' Esquema - desfasamento da borda do veiculo.

Dependendo do tipo de veiculo, a borda do veiculo pode estar abaixo ou acima do piso do veiculo.
0O desfasamento da borda do veiculo & positivo se a borda estiver abaixo do piso do veiculo.
O desfasamento da borda do veiculo &€ negativo se a borda estiver acima do piso do veiculo.

Angulo de inclinacdo (Angulo de rotacao X)
Insira o angulo de inclinagao do sensor em relagao ao interior/exterior do veiculo.

Positive inclination angle MNegative inclination angle

Figura @' Esquema - angulo de inclinacao.

Os sensores direcionados para o exterior do veiculo tém um angulo negativo. Os sensores
direcionados para o interior do veiculo tém um angulo positivo. O angulo de inclinacao nao deve
exceder os 5°.

Distancia a parede
Insira a distancia entre o sensor e o limite lateral esquerdo/direito no campo de visao esquerdo/direito
do sensor.

i

i

1
i T

H

|

i

Figura @' Esquema - distancia a parede.



Se nao existir um limite lateral no campo de visao, a distancia a parede deve ser definida como 0.

Abertura da porta
Insira a distancia horizontal projetada entre o centro do sensor e a borda da porta aberta a
esquerda/direita, paralela a borda do veiculo (direcao de viagem).

Figura @' Esquema - abertura da porta.

Se nao houver porta aberta no campo de visao, a abertura da porta deve ser definida como 0.
lf\ngulo de abertura da porta

Insira o angulo de abertura da porta esquerda/direita.

Figura @- Esquema - angulo de abertura da porta.

0O angulo de abertura da porta esquerda/direita & o angulo maximo entre a borda do veiculo e a porta
aberta a esquerda/direita, conforme ilustrado no grafico.

0O angulo de abertura da porta € indicado para portas de batente que se abrem para o exterior do
veiculo. O angulo maximo de abertura da porta & de 90°.

Para portas que nao se abrem para o exterior do veiculo, o valor do angulo de abertura da porta é O.



5.3.4.7. Detecao de sabotagem

Sabotage detection

Figura @- Interface web - detecao de sabotagem.

A caixa de verificacao “Enable sabotage detection” ativa a funcao de detecao de sabotagem.
A sabotagem é detetada durante o intervalo entre a abertura e o fecho da porta (inicio e fim da
contagem).

O tempo entre a abertura e o fecho da porta deve ser, pelo menos, 4 segundos. O estado de
sabotagem é definido durante o fecho da porta. O estado & definido como “Sensor is
coverder/damaged” se 75% dos pixeis de todas as imagens entre o inicio e o fim da contagem
apresentarem valores nao plausiveis ou invalidos.

Isto € indicado por um ponto amarelo nos ecras de Visualizacao e Informacao de Estado.
Na abertura seguinte da porta, o estado de sabotagem é reposto para “ok”.
Isto é indicado por um ponto verde.

Agregacao de sabotagem

Com a agregacao de sabotagem, o estado “amarelo” nao & definido a cada intervalo Gnico entre a
abertura e o fecho da porta, mas sim apos o nimero definido de intervalos.

Definir a agregacao de sabotagem para um valor superior a zero significa que o estado de sabotagem
é ativado e mostrado como “amarelo” apds o nimero definido de intervalos entre abertura e fecho, se
a sabotagem tiver sido detetada consecutivamente em todos esses intervalos.

Se nao for detetada sabotagem durante um intervalo, a contagem dos intervalos é reiniciada para
zero.

Reacao em caso de sabotagem

0 Sabotage Aggregation off / Agregacao de sabotagem desligada

(O estado “amarelo” é definido a cada fecho de porta.)

O estado “amarelo” é definido apés o nimero configurado de intervalos de abrir/fechar, e depois a cada
fecho de porta até que nao haja sabotagem detectada.

1..255

Os resultados praticos com as definicoes “0” ou “1” sao os mesmos, pois, em caso de sabotagem, o
estado “amarelo” é definido “a cada fecho de porta” = “apds um intervalo”.



5.3.5. Ecra de protocolos

O ecra de protocolos disponibiliza parametros para configurar o sensor para a utilizacao de
protocolos de comunicacao de aplicacao.

Ative apenas o protocolo de comunicacao que utiliza e desative todos os outros protocolos.
IBIS-IP QIP uip IRMA. on Air

Figura @- Interface web - separadores do ecra de protocolos.

O inicio e o fim da contagem podem ser controlados através de chamadas de um protocolo ou através
de chamadas API.

A utilizacao combinada de multiplos protocolos pode conduzir a resultados de contagem incorretos.

5.3.5.1. Protocolo ITXxPT

Aceder ao Menu: Parameters > Protocols

Mode 1 - DoorsControl usage
Mode 1 - DoorsControl usage
Mode 2 - DoorsStatus usage

Figura @- Interface web - integracao ITxPT.

0 A caixa de verificacao “Enable protocol” ativa o protocolo ITxPT.

Definaa APC Port 9 e alnventory Service Port ede acordo com as especificacoes do seu sistema.
O valor predefinido € 9000.

5.3.4.2. Identificador tinico (opcional)

Quando definido, esta cadeia de texto opcional substitui a substring “identificador Gnico predefinido”
dos registos SRV e TXT para todos os servicos ITxPT fornecidos (consulte a especificacao do servico
ITXPT).

@ Para definir o identificador Gnico ative a caixa de verificacio “Activate Custom Identifier”

6 Introduza o texto do identificador Gnico no campo “Unique ldentifier”



Broker MQTT

6 O parametro Broker Topic determina o topico MQTT ao qual o MQTT broker atribui os dados de
contagem. O valor predefinido é:

itxpt/ota/apc/2_1_0/passengerdoorcount/xml

Se um par de IP e porta for definido aqui, este tem prioridade sobre o obtido automaticamente.
Para definir o endereco do broker:

@ Ative a caixa de verificacao “Force Broker IP”.
Depois introduza o Broker IP €) e a Broker Port €).
VehicleTolP

@ Se a caixa de verificacao “Use door state” estiver ativada, o inicio e paragem da contagem sao
controlados através do ITxPT.

Para isto, o contacto da porta deve estar desativado no ecra de instalacao.

@ Com a selecao "Mode”, define qual chamada ITxPT sera utilizada para este fim:

DoorsControl - ativacao individual dos sensores.

DoorsStatus - ativacao coletiva dos sensores.

Consulte o topico “Integracao de Sistema” da pagina 32 deste manual para obter informacoes
especificas sobre o protocolo.

5.3.6. Ecra de importacao/exportacao

O ecra de Importacao/Exportacao permite transferir os parametros configurados do sensor paraum
ficheiro no seu computador, bem como carregar parametros a partir de um ficheiro para o sensor.

Os ficheiros utilizam a extensao .json.

IP ADDRESS SENSOR UNIT SENSOR TIME . 7 g
1 - U 49:48 m v RESTART

Modify parameters

D - I 2 B
3 UPLOAD DOWNLOAD 4

Figura @- Interface web - ecra de importagao/exportacao.



O ecra de importacao/exportacao é composto pelas seguintes seccoes:

0 Ao clicar em Select, é aberta uma janela do explorador de ficheiros para escolher o ficheiro a
carregar a partir do sistema.

@ 0 nome do ficheiro selecionado & apresentado neste campo.
6 Ao clicar no botao UPLOAD, inicia-se o carregamento do ficheiro selecionado para o sensor.

0 Ao clicar no botao DOWNLOAD, inicia-se a transferéncia do ficheiro config_customer.json para o
computador.

eNeste campo sao apresentadas mensagens como por exemplo: “Download of configuration
successful.”

Caso sejam detetados parametros invalidos no ficheiro de configuracao carregado, € exibida uma
mensagem de aviso.

Following configuration parameters could not be applied:

* pa.operatingtime.update_intervall

Figura @- Interface web - mensagem de erro.

5.3.7. Ecra de atualizacao de firmware

Para verificar se uma atualizacao ja foi instalada, consulte as informacoes de firmware no ecra de
versao, conforme indicado na pagina seguinte.

As versoes principais (major versions) nao devem nem podem ser ignoradas durante a atualizacao do
firmware.

Por exemplo, &€ possivel atualizar da versao 4.x para 5.x, mas nao diretamente para 6.x.

Update firmware

3
M Enable new firmware testing @ 4

5 Select file to start update

Figura @- Interface web - atualizacao do firmware.



O ecra de atualizacao de firmware permite carregar atualizagoes de firmware a partir de um ficheiro
para o sensor.

O ecra é composto pelas seguintes seccoes:

0 Ao clicar em Select, é aberta uma janela do explorador de ficheiros para escolher o ficheiro de
atualizacao a carregar a partir do sistema.

9 0O nome do ficheiro selecionado & apresentado neste campo.

9 IRMA 6 R2: Apresenta a caixa de verificacao - Checkbox Enable new firmware testing - ver
explicacao abaixo.

@ Ao clicar no botao START, inicia-se o processo de atualizacdo do firmware.

@ Neste campo sao apresentadas mensagens. Durante a execucao da atualizagdo, & mostrado o
progresso do processo.

IRMA 6 R1: Apos a conclusao da atualizacao, é apresentada a mensagem: “100% Update successful -
restart recommended.” Neste caso, & necessario reiniciar manualmente o sensor.

IRMA 6 R2: Apds a conclusao da atualizacao, € apresentada a mensagem: “[100%)] Update successful:
restarting device.” Neste caso, o sensor € reiniciado automaticamente.
IRMA 6 R2: Teste de Firmware

Por motivos de ciberseguranca, esta funcionalidade encontra-se desativada por predefinicao, e a sua
ativacao nao € recomendada.

Update firmware

[ REJECT CONFIRM

until rollback: 2 6 7 8

Confirm current update to avoid rollback

Figura @- Interface web - atualizacao do firmware.

Se a caixa de verificacao ) for ativada antes da atualizagéo, o novo firmware pode ser testado com a
possibilidade de reverter a atualizacao.

0 novo firmware sera iniciado trés vezes. Quando o niimero de reinicios restantes () atingir “0”, o
reinicio seguinte restaurara o firmware e a configuracao anteriores. Todas as alteracoes efetuadas
durante o teste da atualizacao serao revertidas.

Enquanto a atualizacao em teste nao for confirmada nem rejeitada, nao & possivel efetuar novas
atualizacoes.

Para confirmar o novo firmware clicar no botao @) ou pararejeitar pode clicar no botao @) ou reiniciar
o dispositivo trés vezes para rejeitar automaticamente.



5.3.8. Ecra de versao

Sensor unit Interface unit Firmware information

evice number 9 71 Bu irmaér2-5
D [§ 1

About
iris-GmbH infrared &in

Registration Office

rt Berlin-Charlottenburg

Figura @- Interface web - ecra de versao.

O ecra de versao apresenta informacoes sobre o sensor e sobre a iris.

Unidade do sensor (sensor unit)
Nesta seccao sao indicados a versao LP (niUmero de versao da placa de circuito impresso) e o nimero
de dispositivo da unidade do sensor.

Unidade de interface (interface unit)
Nesta seccao é apresentado o niimero de dispositivo da unidade de interface.

Informacoes de firmware (firmware information)
O identificador de compilacao (Build identifier) indica a versao de firmware instalada, por exemplo:
irma6r2-5.1.

Sobre (about)
Nesta seccao encontram-se informacgoes sobre a iris.

5.2.9. Ecra de informacao de estado

Figura @- Interface web - atualizagao do firmware.



O ecra de informacao de estado apresenta dados sobre o estado atual do sensor. Uma lista das
mensagens de estado possiveis pode ser consultada na pagina seguinte (pagina 31).

o O estado da detecao de sabotagem é indicado por um ponto vermelho, amarelo ou verde 9
E apresentada uma descricao do estado correspondente 6
Vermelho: o estado do sensor é indefinido.

: foi detetada sabotagem, ocorreu uma avaria ou a detecao de sabotagem esta desativada
(ver descricao de estado).

Verde: estado normal, sem sabotagem detetada.

Q O estado de alimentacao € também apresentado por um ponto vermelho ou verde @ .
E apresentada uma descri¢ao do estado. é

Verde: alimentacao normal.
Vermelho: falha de alimentacao - verificar ou reiniciar o sensor.

Ap6s uma falha, o estado de alimentacao pode ser redefinido através do botido Reset Power @, que
nesse caso aparece a Azul.

Para conhecer os requisitos de alimentacao, consulte a pagina que contém a informacao técnica do
produto (pagina 4).

6 O estado de temperatura é apresentado através de dois pontos Q que podem ser verdes ou
vermelhos, acompanhados das respetivas descricoes de estado @ .

O ponto superior indica o estado atual da temperatura:
Verde: temperatura normal, sem sobreaquecimento.
Vermelho: a temperatura interna do sensor ultrapassou 85 °C.

O ponto inferior indica o estado da temperatura durante o tempo de funcionamento (uptime) do
sensor:

Verde: a temperatura manteve-se dentro dos limites normais durante o tempo de funcionamento.
Vermelho: ocorreu sobreaquecimento durante o tempo de funcionamento ou desde o Gltimo reinicio.

Apds um evento de sobreaquecimento, o estado de temperatura pode ser redefinido através do botao
Reset @ que nesse caso € apresentado a Azul.

Apenas para IRMA 6 R2:

O estado comunicacao web segura é indicado por um ponto vermelho ou verde, acompanhado de
uma descricao de estado.

Verde: o dispositivo nao esta marcado como comprometido (not tainted).

Vermelho: configuracao nao segura! O dispositivo esta marcado como comprometido (tainted).



Lista de mensagens de estado

Sensor OK.

Sensor OK.

Sensor is covered. Please check.
O sensor esta tapado. Verifique.

No sabotage / Sem sabotagem

Field of view obscured / Campo de visao obstruido

Sensor is damaged. Please check.

S d d/ S danificad.
ensor damaged/ Sensor danificado O sensor esta danificado. Verifique.

State of Sensor is undefined. Please check.
O estado do sensor é indefinido.Verifique.

Power failure (green dot)
Falha de alimentacao (ponto verde).

Estado nao definido / Status not defined

Normal, no fault / Normal, sem falhas

Power OK.

Alimentacgao OK. e
Power failure (red dot) 6
Falha de alimentagao (ponto vermelho).

Power failure (Undervoltage) / Falha de alimentacao (subtensao) :
Power Failure. Please check or reset. 6

Falha de alimentacgao. Verifique ou reinicie.

Status not defined / Estado ndo definido State of Power is undefined. Please check or reset. e

O estado da alimentacao é indefinido. Verifique ou reinicie.

Overtemperature active (green dot)

o . Sobreaquecimento ativo (ponto verde).
< 85 °C No overtemperature / Sem sobreaquecimento .
Current device temperature OK. @

Temperatura atual do dispositivo OK.

Overtemperature active (red dot) e
ho).

, Sobreaquecimento ativo (ponto verme
> 85 °C Overtemperature detected / Sobreaquecimento detetado i (p

Device is currently overheated. Please check or reset.
O dispositivo esta atualmente sobreaquecido. Verifique ou reinicie.

SrusEtekiied/ B e caiits Temperature undefined. Please check or reset. @

Temperatura indefinida. Verifique ou reinicie.

Estado de temperatura durante o tempo de funcionamento

Overtemperature active (green dot) e
No overtemperature since sensor start/last reset Sobreaquecimento detetado (ponto verde).
Sem sobreaquecimento desde o arranque/reinicio do sensor Current device temperature OK.

Temperatura OK durante o tempo de funcionamento. @
Overtemperature detected (red dot)
Exceeding 85 °C since sensor start/last reset Sobreaquecimento detetado (ponto vermelho).
Estado de temperatura durante o tempo de funcionamento Overtemperature detected during uptime.
Sobreaquecimento detetado durante o tempo de funcionamento.
. - - Overtemperature undefined.
Status not defined / Estado nao definido Sobreaquecimento indefinido. @



6.1. FORMA MAIS RAPIDA DE INTEGRAR O IRMA 6 UTILIZANDO ITxPT

HTTP/XML

O ITxPT utiliza HTTP/XML para comunicacao e DNS-SD (mDNS) para a descoberta de servicos.
Seguindo apenas alguns passos, & possivel obter resultados de contagem de forma rapida e com o
minimo de esforco.

A (Unica informacao externa necessaria na unidade de terceiros € o estado das portas, para permitir
ativar ou desativar o sensor conforme necessario. Nenhuma outra informacao & exigida para o
funcionamento normal.

Com o ITxPT, & possivel subscrever informagoes que fornecem os dados pretendidos sem
necessidade de interrogacao continua (polling).

Os resultados de contagem podem ser subscritos conforme descrito abaixo: ao efetuar a subscricao,
€ comunicada ao sensor uma combinacao de endereco IP, porta e um caminho opcional, indicando o
destino para onde devem ser enviados os dados.

Podem existir varias subscricoes ativas em simultaneo.

Configuracao da Subscricao - Enviar pedido HTTP POST para:
http://{SensorIP or DNS}:9000/apc/passengerdoorcount

Exemplo de XML a enviar (com IP e porta aleatoérios):

<SubscribeRequest>
<Client-IP-Address>10.3.178.111</Client-IP-Address>
<ReplyPort>8000</ReplyPort>
<ReplyPath>/RunPassengerDoorCountDeliveryReply/1</ReplyPath>

</SubscribeRequest>

Quando a porta abre, iniciar a contagem - enviar pedido HTTP GET para:

http://{SensorlP or DNS}:9000/apc/start

Quando a porta fecha, parar a contagem - enviar pedido HTTP GET para:

http://{SensorIP or DNS}:9000/apc/stop

Para reiniciar o contador (voltar a zero) - enviar pedido HTTP GET para:

http://{SensorIP or DNS}:9000/apc/reset

Escutar o POST HTTP/XML enviado pelo sensor para a combinacao |IP/porta definida na subscricao.

Responder a mensagem recebida seguindo as convencoes HTTP padrao (por exemplo, responder
com “200 OK").



6.2. TRIGGERS DE MENSAGENS DE RESULTADOS DE CONTAGEM

O sensor IRMA 6 regista contagens brutas de passageiros (APC - Automatic Passenger Counting), ou
seja, o nimero de passageiros a embarcar e a desembarcar em cada paragem.

O sensor gera mensagens de resultados de contagem para as subscricoes apenas quando a porta se
esta a fechar.

6.3. SERVICOS EM EXECUCAO

O servico de contagem automatica de passageiros (automatic passenger counting service) nao € o
Unico servico disponivel. Cada sensor executa também o servico de inventario (inventory service).

O servigo de inventario esta acessivel na porta 9000 através de HTTP GET, por exemplo:
http://{SensorIP ou DNS}:9000/inventory

O servico de contagem automatica de passageiros esta igualmente acessivel na porta 9000 através
de HTTP GET, por exemplo:

http://{SensorlP ou DNS}:9000/apc/passengerdoorcount

Para mais informac¢des sobre estes servicos, consulte a documentacao oficial do ITxPT, disponivel em:
https://itxpt.org/

Os seguintes servicos estao disponiveis para subscricao:

AutomaticPassengerCountingService 21 9000

Os seguintes servicos estao subscritos pelo IRMA 6:

Nenhum

6.3.1. Identificador Ginico

A especificacao ITxPT exige um identificador Gnico para os registos SRV e TXT, de forma a que os
servicos possam ser corretamente distinguidos.

A IRIS optou por utilizar uma combinagao do nome do produto, do nimero de série do dispositivo e do
nome do servico.

i6-0100000000_apc

O identificador Gnico pode ser alterado (ver pagina 43 - configuracao).



6.4. SERVICO APC

O servico de contagem automatica de passageiros (APC - automatic passenger counting) fornece
informacoes de contagem de passageiros.

6.4.1. Subscricao

6.4.1.1. Criar subscricao - enviar pedido HTTP POST para:

http://{SensorlP or DNS}:9000/apc/passengerdoorcount

Exemplo de XML a enviar (com IP e porta aleatoérios):

<SubscribeRequest>
<Client-IP-Address>10.3.178.111</Client-IP-Address>
<ReplyPort>8000</ReplyPort>

<ReplyPath>/RunPassengerDoorCountDeliveryReply/1</ReplyPath>
</SubscribeRequest>

6.4.1.2. Cancelar subscricao - enviar pedido HTTP POST para:
http://{SensorIP ou DNS}:9000/apc/passengerdoorcount
Exemplo de XML a enviar (com IP e porta aleatorios):
<UnsubscribeRequest>
<Client-IP-Address>10.3.178.111</Client-IP-Address>
<ReplyPort>8000</ReplyPort>

<ReplyPath>/RunPassengerDoorCountDeliveryReply/1</ReplyPath>
</UnsubscribeRequest>

6.4.2. Pedidos diretos HTTP (Direct HTTP requests)

Ao efetuar um simples pedido HTTP GET para:

http://{IP do Sensor ou DNS}:9000/apc/passengerdoorcount

O sensor gera um registo de contagem e envia-o como resposta direta para o dispositivo de terceiros.

A mensagem € idéntica a que é enviada quando se utiliza a opcao de subscricao.

6.4.3. Estrutura dos dados de resposta

As respostas do servico APC sao mensagens XML que tém o seguinte aspeto no exemplo:
Subscricao:

<SubscribeResponse>

<Active>true</Active or <Active>false</Active>
</SubscribeResponse>



Resultados da contagem:

<SubscribeResponse>
<Active>true</Active or <Active>false</Active>
</SubscribeResponse>

<PassengerDoorCountDelivery version="2.1.0">
<PassengerDoorCount><RecordedAtTime>2021-09-29T11:20:36</RecordedAtTime>
<Doorld>1</Doorld>
<PassengerCounting>
<ObjectClass>Adult</ObjectClass>
<DoorPassengerin>8</DoorPassengerin>
<DoorPassengerOut>6</DoorPassengerOut>
</PassengerCounting>
<PassengerCounting>
<O0ObjectClass>Child</ObjectClass>
<DoorPassengerin>0</DoorPassengerin>
<DoorPassengerOut>0</DoorPassengerOut>
</PassengerCounting>
<PassengerCounting>
<ObjectClass>Bike</ObjectClass>
<DoorPassengerin>1</DoorPassengerin>
<DoorPassengerOut>4</DoorPassengerOut>
</PassengerCounting>
<PassengerCounting>
<ObjectClass>Wheelchair</ObjectClass>
<DoorPassengerin>1</DoorPassengerin>
<DoorPassengerOut>0</DoorPassengerOut>
</PassengerCounting>
<DoorCountQuality>Regular</DoorCountQuality>
</PassengerDoorCount>
</PassengerDoorCountDelivery>

6.5.INVENTORY SERVICE

O modulo Inventory Service € um servico obrigatorio no ITxPT. Fornece uma variedade de
informacoes sobre o dispositivo, como o namero de série, versoes de software e hardware e
informacoes de estado.

6.5.1. Pedido direto http
Ao efetuar um simples pedido HTTP GET para:
http://{IP do Sensor ou DNS}:9000/inventory,

O sensor gera um registo de inventario e envia-o como resposta direta para o dispositivo de terceiros.

6.5.2. Estrutura dos dados de resposta

<ModulesDelivery version="2.1.0">
<Module>
<Type>APC</Type>
<Model>IRMA6</Model>
<Manufacturer>iris-GmbH</Manufacturer>
<SerialNumber>0100000006</SerialNumber>
<SoftwareVersion>2.0.00</SoftwareVersion>
<HardwareVersion>R1</HardwareVersion>
<MACAddress>00:24:ea:ff:ff:ff</MACAddress>



<Status>0</Status>

<Services>
<ServiceName>apc</ServiceName>
<ServiceType>itxpt_http</ServiceType>

</Services>

<Services>
<ServiceName=>inventory</ServiceName>
<ServiceType>itxpt_http</ServiceType>

</Services>

</Module>

</ModulesDelivery>

6.5.3. Informacao de estado

O servigo de informacao de estado (status information) também fornece informacoes sobre o estado
do sensor.

No registo, o campo status pode indicar os seguintes estados.

Sabotagem Baixa alimentacao | Sobre-aquecimento

x| x| x| x| |
P xIx

XX > >

N o ubhwNRO

x

6.6. OPCOES

A configuracao das definicoes especificas do ITxPT pode ser feita através do ficheiro de configuracao
(customer_config.json) ou diretamente pela interface web.

A configuracao do ITXPT encontra-se na interface web no ecra protocolos (protocols), enquanto
outras definicoes relevantes estao no ecra instalacao.

6.6.1. Informacoes da porta
/apc/start and /apc/stop
O inicio e o fim da contagem sao geralmente acionados por um dispositivo de terceiros, utilizando

/apc/start e /apc/stop, respetivamente.

Contactos da Porta / Door Contacts

Door

B Usedoorcontact

Figura @- Door contact.

Parametro: pa.door.usedoorcontact

Outra opcao € o acionamento através de contactos eletromagnéticos das portas. Estes contactos sao
instalados diretamente em cada porta, ligados ao sinal da porta e conectados a cada sensor,
respetivamente.



Servico VehicleTolP

O servico VehicleTolP pode ser utilizado como outra forma de definir o estado da porta, consulte a
pagina 38.

Observe as seguintes notas para integracao:

1 - Quando os contactos das portas estao ativados, todos os outros sinais de estado da porta sao
ignorados.

2 - As chamadas de protocolo pelo ITxPT-VehicleTolP ou outros protocolos e as chamadas da API
apc/start e apc/stop tém a mesma prioridade.

3 - Nao utilize as chamadas da API quando o estado da porta é definido por um protocolo.

4 - Desative os protocolos que nao estao a ser utilizados.

6.6.2. Informacoes de tempo NTP

NTP Server

NTP Server Address 192.168.1.1

Figura @- Informagdes de tempo.

Parametro: pa.communication.ntpserveripaddr

O endereco do servidor NTP & necessario para definir automaticamente a hora do sensor através do
Network Time Protocol (NTP). Este campo pode ficar vazio.

Se o endereco do servidor NTP estiver definido como "0.0.0.0" (definicao de fabrica), nenhum
servidor NTP sera utilizado nem procurado.

Quando o sensor € iniciado, o endereco do servidor NTP atualmente definido é utilizado para ajustar o
relégio interno.

Se o ITxPT estiver ativado (ver pagina 38), sera realizada uma pesquisa via mDNS pelo Time service
que fornece o endereco de um servidor NTP.

Se nenhum endereco de servidor NTP estiver definido e nenhum servigo for encontrado, as marcas
temporais nos dados de contagem serao invalidas.

O relogio do sensor iniciacom a hora UTC 15/03/2018 11:12:17.

A hora do sistema pode ser definida através da Automation API.



6.7. CONFIGURACAO

A configuracao das definicoes especificas do ITxPT pode ser feita através do ficheiro de configuracao
(customer_config.json) ou diretamente pela interface web (ver pagina 35).

Ativar ITxPT

ITXPT

L] Enable protocol

Figura @- Informacgoes de tempo.

O protocolo ITxPT & ativado através da caixa de selecao na interface web ou pelo parametro
pa.feature.enableitxpt.
Recomenda-se desativar todos os outros protocolos no ecra protocolos quando se utiliza o ITxPT.

APC-Port and Inventory-Service-Port

APC Port G000 Eal

Inventory Service Port A 5000 a8

Figura @- APC-Port and Inventory-Service-Port.

Parametros:

pa.communication.itxpt_apcservice_port

pa.communication.itxpt_inventoryservice_port

Defina a APC-Port e a Inventory-Service-Port de acordo com as especificacoes do seu sistema. O

valor por defeito &€ 9000.

Nome do Servico (opcional) / Service Name (optional)

Unique Identifier (optional) 0

Activate Custom Identifier

Unique Identifier
Figura @- Nome do Servico (opcional) /Service Name (optional)

Parametros:

pa.communication.itxpt_identifieractivated
pa.communication.itxpt.uniqueidentifier



Se o “Custom Identifier” estiver ativado, a sequéncia inserida substitui o Identificador Unico padrao
(ver pagina 33).

Nao é recomendavel usar este parametro opcional, pois homes de servico Gnicos sao gerados
automaticamente pelos proprios sensores.

VehicleTolP-Service

Pré-requisitos:

Door contact / Contacto da porta deve ser desativado (Ver pagina 33).

Figura @- Desativar door contact.

Parametro
pa.door.usedoorcontact

E necessario definir um niimero de veiculo (vehicle number).

Vehicle

Vehicle number € 0000

Figura @- Definir nimero de veiculo.

Parametro
pa.vehiclelD

VehicleTolp o

Use door state e

Mode @

Figura @) VehicleTolP.

Parametros

pa.feature.enableitxptvehicletoipdoorstate
pa.communication.itxptvehicletoipdoorstatemode

O servico VehicleTolP pode ser usado como outra forma de definir o estado da porta.
Com a selecao do “Mode”, determina-se qual a chamada ITxPT é utilizada para isso:

+ DoorsControl - para ativacao individual dos sensores.
- DoorsStatus - para ativacao coletiva dos sensores.



6.8.ITXPTOVER THE AIR
Com o Firmware 2.0.2, foi adicionado o suporte para comunicacao sem fios.

O sensor agora € capaz de enviar dados de contagem ITxPT via MQTT para um local broker (que
encaminha os dados para um remote broker) ou mesmo diretamente para um remote broker (se for
fornecido um router com o acesso a nuvem configurado).

A especificacao da funcionalidade sem fios nao foi concluida na especificacao ITxPT v2.1.0. A
implementacao fornecida ainda envia dados XML (conforme especificado para a parte veicular do
ITxPT) para o broker.

Versoes futuras expandirao os formatos de transmissao possiveis por json e protobuf.
A configuracao das definicoes especificas do ITxPT over the air pode ser feita através do ficheiro de

configuracao (ficheiro customer_config.json) ou diretamente através da interface web (ver opcoes,
pagina 36).

MQTT Broker @

Broker Topic itxpt/otafapc/2_1_0/passenge
Force Broker IP
Broker IP

Broker Port

Figura @- Definir nimero de veiculo.

Broker Topic:

Parametro:
pa.communication.itxpt_mgqttcountingdatatopic

Este parametro permite a configuracao do tépico utilizado para a transmissao de dados via MQTT.

O valor padrao é:
itxpt/ota/apc/2_1_0/passengerdoorcount/xml

Para mais informacoes sobre os topicos, consulte ITXPT_MQTTbroker_Service_specification do
ITXPT.

Force Broker IP:

Parametro:
pa.communication.itxpt_maqttbrokeripactivated

Se a caixa de selecao estiver ativada ou o parametro estiver definido como verdadeiro, a combinacao
especificada de IP do corretor e porta do corretor sera utilizada.

Se o parametro estiver desativado, o sensor tentard detectar corretores MQTT disponiveis
automaticamente através de mDNS (consulte ITXPT_MQTTbroker_Service_specification do
ITXPT).



Broker IP

Parametro:
pa.communication.itxpt_mqttbrokerip

Este parametro contém o endereco IP utilizado do corretor local ou remoto para transmissao de
dados via MQTT.

Broker Port

Parametro:
pa.communication.itxpt_mqttbrokerport

Este parametro contém a porta utilizada do corretor local ou remoto para transmissao de dados via
MQTT.



